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Igor Čolović
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A. Ramya, A. Imthiaz, M. Balaji 672 Hibridni samopodešavajući fuzzy PID regulator za upravljanje
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Emna Baklouti, Nader Ben Amor,
Mohamed Jalloulli
761 Autonomna navigacija za invalidska kolica s detekcijom prepreka u
stvarnom vremenu korištenjem 3D senzora
izvorni znanstveni članak
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